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Projekt Nr POIS.09.02.00-00-0101/17, pod nazwa ,Podniesienie Jjakosci i dostepnosci do komplementarnych $wiadczer medycznych w
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w Poznaniu
im. prof. Ludwika Bierkowskiego
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ul. Dojazd 34, 60-631 Poznar
tel. 61-846-47-70
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ZP/p/2374-26-781,790/19

Do wszystkich Wykonawcow
ubiegajacych sie o udzielenie
zamoOwienia publicznego

Dotyczy: postepowania o udzielenie zaméwienia publicznego prowadzonego w trybie przetargu
nieograniczonego na Dostawe aparatu RTG — Ramie C jezdne celem realizacji projektu: podniesienie
jakosci i dostgepnosci do komplementarnych $wiadczeri medycznych w zakresie choréb ukladu
kostno-stawowo-migsniowego, Swiadczonych przez SP ZOZ MSWIA w Poznaniu w celu wzmochienia
kondycji zdrowotnej oséb dorostych i ich aktywnosci zawodowej

Nr postepowania: ZP/p/26/19
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Zgodnie z art. 38 ust. 2 ustawy z dnia 29 stycznia 2004 roku — Prawo zamoéwien publicznych
(Dz. U. 2018 poz. 1986 ze zm.) Zamawiajacy Samodzielny Publiczny Zaktad Opieki Zdrowotnej Ministerstwa
Spraw Wewnetrznych i Administracji w Poznaniu im. prof. Ludwika Bierkowskiego informuje, iz do
przedmiotowego postgpowania wptynat wniosek o wyjasnienie tresci Specyfikacji Istotnych Warunkow
Zamowienia. Tym samym Zamawiajgcy udziela nastepujgcych odpowiedzi na zadanie zapytania:

| ZESTAW ZAPYTAN NR 1 |

Pytanie nr.1 do zalacznika nr 2 (postepowanie ZP/p/26/19)

Czy Zamawiajgcy dopusci do postepowania przetargowego réwnowazny do opisanego w SIWZ w punkcie
1-195 (w tym pkt. A — aparat ze zmotoryzowanym ramieniem C oraz pkt. B wyposazenie aparatu ze

zmotoryzowanym ramieniem C) kompletny system nawigacji $rodoperacyjnej z jezdnym ramieniem C
opisany ponizej?

System ,all-in-one” ramie C i system nawigacji jednego producenta wspolnie zintegrowane w jednym
urzgdzeniu o nastepujgcych parametrach:

- Szeroko$¢ otworu ramienia C 94.5 cm

- Odlegtos¢ od lampy RTG do detektora 115 cm
- Zakres ruchu wzdiuznego ramienia C 28 cm

- Ruch wzdtuzny zmotoryzowany



- Zakres ruchu pionowego ramienia C 43.5 cm

- Ruch pionowy zmotoryzowany

- Zakres ruchu orbitalnego wokot osi poprzecznej -10/190° (ruch LAO i RAO)

- Ruch orbitalny zmotoryzowany

- Wyposazony w system antykolizyjny wykorzystujgcy czujniki pojemnosciowe. Ramie C automatycznie
zatrzymuje sig 1 ¢cm od wykrytego obiektu, unikajac ryzyka kolizji z pacjentem

- Ruch osi wzdtuznej zmotoryzowany

- Kétka ramienia C posiadajace mozliwosé zablokowania, ustawienia pozycji na wprost, ustawienia pozyciji
bocznej

- Uchwyty na obudowie detektora ramienia C

- Przycisk bezpieczenstwa wylgczajgcy natychmiast aparat

- Reczny wigcznik promieniowania

- Sygnalizacja wigczonego promieniowania

- Dwa monitory 22" zamontowane na stacji sterujace; umozliwiajace dostep do petnego menu opcji. Pierwszy
ekran pokazuje sekwencje rentgenowskie i zatrzymanie ostatniego obrazu (LIH), drugi ekran daje dostep do
wizualizacji obrazu 3D i funkcji nawigacyjnych w tym plikow pacjenta

- Dwa panele sterujace, jeden na stacji, drugi panel uzytku sterylnego przez personel w polu operacyjnym

- Aparat wyposazony w tablet dia fatwego uzycia w strefie sterylnej. Tablet kontroluje ruchy i pozycje
ramienia C oraz ustawienie maksymalnie 4 pozycji, zrzutéw ekranu i parametréw ekspozycji rentgenowskiej
- Mozliwo$¢ zapamietania 4 pozycji

- Szeroko$¢ wézka z ramieniem C 80 cm

- Lampa wirujgca z anodg

- Lampa 2-ogoniskowa

- Wielko$¢ ogniska matego 0.3

- Wielkos$¢ ogniska duzego 0.8

- Catkowita filtracja 4.6 mmAl

- Dodatkowa filtracja automatycznie aktywowana, tylko w trybie pediatrycznym.

- System aktywnego chtodzenia

- Generator wysokiej czestotliwosci, impulsowy, wbudowany w urzagdzenie (monoblok) zapewniajgcy tatwy
transport aparatu pomiedzy salami

- Czestotliwos¢ wyswietlania klatek (fps) 1-2-4-8-12.5

- Maksymalna moc nominalna 20kW

- Dlugos¢ impulsow (ms) 12-15-18

- Detektor o wymiarach 26 ¢cm x 30 cm

- Wielkos¢ piksela 184 um

- Wymienna krata przeciwrozproszeniowa

- Rozdzielczo$¢ detektora 780 x 720 / 1560 x 1440

- 3 ptaszczyznowy celownik laserowy

- Funkcja LIH (zatrzymanie ostatniego obrazu)

- Oprogramowanie sterujgce ramieniem pozwalajace na uzyskanie wizualizacji 3D

- Obraz wyswietlany w 3D ,volume effect”, ktéry wyéwietla sekwencje obrazéw wykonanych dla 3D, oraz 3
obrazy przekrojowe typu tomografii komputerowej, ktére mozna wyswietli¢, recznie przemieszczajgc sie po
warstwach. Mozliwe jest powiekszenie i zmiana orientacji. Dostep do tych obrazéw mozna uzyskaé w
dowolnym momencie.

- System All-in-on (ramie C i system nawigacji)

- Platforma jest kompatybilna ze standardem DICOM 3.0, aby utatwi¢ eksport obrazéw i raportéw
dozymetrycznych do PACS Iub na dysk USB. Dostepne sg rowniez formaty PDF i TIF

- Automatyczne tworzenie kopii zapasowych wszystkich obrazéw generowanych na dysku twardym systemu.
Obrazy sg dostepne z katalogu pacjenta. Nagrywanie zrzutu ekranu jest réwniez mozliwe w dowolnym
momencie podczas nawigaciji dzieki ikonie znajdujgcej sie na panelach sterownia

- Punkty orientacyjne pacjenta sg ustalane przez przezskorny i opatentowany system kotwiczacy, ktéry
zapewnia petng stabilno$¢ podczas procedur otwartych lub przezskérnych

- Kompensacja zamian struktur geometrycznych. Mozliwosé swobodnego oddychania podczas procedury
akwizycji obrazu 3D

- Narzedzia fabrycznie skalibrowane oraz gotowe do uzycia oprzyrzadowanie jednorazowe. Kazdy element
zestawu jest wyposazony w karte identyfikacyjng. Jednorazowy zestaw narzedzi na jednego pacjenta sktada
sie z markera referencyjnego pacjenta, igte, fantom, tracker pacjenta, trokar nawigowany)

- llos¢ jednorazowych zestawéw instrumentéw do nawigacji pacjenta dostarczanych z systemem: 30 szt.

- Krotki czas akwizycji obrazu orbitainego 3D wynoszacy 30 sekund

- Krétki czas rekonstrukcji obrazu orbitalnego 3D wynoszacy 13 sekund



- Krétki czas akwizycji obrazu 3D w trybie spine universal wynoszacy 45 sekund (z wykorzystaniem
jednorazowego zestawu instrumentarium pacjenta)

- Krotki czas rekonstrukcji obrazu 3D w trybie spine universal wynoszgcy 13 sekund (z wykorzystaniem
jednorazowego zestawu instrumentarium pacjenta)

Odpowied? Zamawiajacego: Zamawiajacy wyraza zgode na powyzsze. Zamawiajgcy informuje,
iz catkowita masa kpl urzadzenia nie moze przekroczyé 900 kg.

Pytanie nr.2 do zatacznika nr 2 (postepowanie ZP/p/26/19)

Czy Zamawiajgcy dopusci maksymalng wartoé¢ punktowa tj. 10 pkt. dla rozwigzan réwnowaznych lub
lepszych dla oferowanego systemu nawigaciji érédoperacyjnej z jezdnym ramieniem C, opisanych w SIWZ w
punktach 13, 16, 20, 41, 46, 61, 82, 124, 125, 127, 128, 137, 138, 139, 155, 164, 165, 166, 1677 -

- dla pkt 13: Szybko$¢ ruchu orbitalnego: 14%s

- dla pkt. 16: Szybko$¢ obrotu wokét osi wzdtuznej (Osi Z): 15 mm/s

- dla pkt. 20: Uchwyt na obudowie detektora

- dla pkt. 41: Catkowita filtracja wynoszaca 4.6 mmAl

- dla pkt. 46: Wartos¢ cieplna lampy wynoszgcg 1750 kJ

- dla pkt. 61: Wielkos¢ wielkosci piksela wynoszaca 184um

- dla pkt. 82: Rozmiar rekonstrukcji 3D wynoszaca 15 x 16 x 18 cm

- dla pkt. 124: W petni bezprzewodowa komunikacja wszystkich narzedzi ze stacja roboczg

- dla pkt. 125: System all-in-one z kamerg IR

- dla pkt. 127: Monitor operacyjny ekranu o rozdzielczosci 1920 x 1080 o przekatnej 22"

- dla pkt. 128: Ekran monitora operacyjnego wyposazony w zintegrowang szybe ochronng

- dla pkt. 137: Mozliwo$¢ autonomicznego sterowania menu z pola operacyjnego przez operatora przy
pomocy dedykowanego panelu sterujgcego (w oblozeniu/rgkawie chirurgicznym).

- dla pkt. 138: System wykorzystujgcy technologie ktéra nie wymusza stosowania sterylnej folii podczas
skanu/akwizycji obrazu nawigowania i trackingu na urzadzeniu (system frackingu zlokalizowany na
sterylnych instrumentach w polu operacyjnym).

- dla pkt. 139: System wykorzystujgcy opatentowany algorytm nawigacyjny ktory utrzymuje doktadnos$é w
przypadku czgsciowej utraty odbicia widoku z punktéw odblaskowych

- dla pkt. 155: System wyposazony w funkcje kompensacji oddechu pacjenta niwelujgcy artefakty podczas
prowadzonej akwizycji obrazu.

- dla pkt. 164: Punkty orientacyjne pacjenta ustalane sg przez przezskérny i opatentowany system ktéry
zapewnia petng stabilno$¢ podczas procedur zabiegowych kregostupa

- dla pkt. 165: System wspotpracujacy z jednorazowg bezprzewodows sterylng maskg (trackerem) pacjenta

- dla pkt. 166: System umozliwia automatyczng rejestracje pacjenta na podstawie srodoperacyjnego skanu z
trackerem wykonywany oferowanym ramieniem C.

- dla pkt. 167: System wykorzystujacy dla pacjenta dedykowany zacisk magnetyczny ktory posiada
mozliwos¢ demontazu i ponownego montazu bez utraty wykonanej wczesniej doktadnosci
rejestracji/akwizycji pacjenta

Odpowiedz Zamawiajgcego: Zamawiajgcy wyraza zgode na powyzsze.

| ZESTAW ZAPYTAN NR 2 |

Pragniemy zauwazy¢ ze obecny opis przedmiotu zaméwienia jednoznacznie wskazuje na konkretne
urzadzenia - oferte na nawigacje moze zlozy¢ jedynie firma Stryker natomiast na ramie C firma Ziehm -

prosimy o dopuszczenie rozwigzan rownowaznych w celu zachowania zasady uczciwej konkurencji zgodnie
Z art. 29 ust. 2 ustawy Pzp.

Pytanie 1, pakiet 1- dotyczy: ,,A. APARAT ZE ZMOTORYZOWANYM RAMIENIEM C.”

Prosimy o dopuszczenie réwniez NAJNOWSZEGO $rodoperacyjnego obrazowania RTG, Ramie ,0” |I
GENERACJI o ponizszych parametrach:

1. Jednostka gtéwna - System jazdy wspomaganej o predkoéci min. 2,4 [km/h]. Niezalezna jazda tylnych kot
sterowana uchwytem - W petni mobilny i zmotoryzowany ruch aparatu i gantry. - Sterowanie ruchdéw
mechanicznych (minimalne zakresy ruchu z pozycji zablokowanej): -gantra liniowa (géra/dot — LY"); min. +/-
20 [cm], - gantra liniowa (do $rodka/na zewnatrz — ,X”);- min. +/- 20 [cm], - gantra liniowa (Translacja - ,Z");
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min. +/- 18 [cm], -przechy} rotacyjny min. +/- 15 [°], -ruch rotacyjny min. +/- 12 [°], - nachylenie rotacyjne min.
+/- 45 [°], - otwarcie/rozwarcie gantry z pozycji ,O” do pozycji ,C" - Srednica wewnetrzna gantry min. 90 cm -
Napigcie wymagane do fadowania 230V - Catkowita waga urzgdzenia ponizej 1200 kg

2. Generator RTG * Typ HF « Moc 32 kW « Zasilany bateryjne/ bateria wbudowana w urzadzenie Napiecie
fluoroskopii 40-120kV « Zakres czaséw ekspozycji min. 0,001 - 10 s *+ Rozmiar matego ogniska max 0,6mm -
Rozmiar duzego ogniska max 1,2mm « Pojemnosé cieplna anody lampy min 280kHU + Pojemnosé ciepina
kofpaka 0,8 MHU + Automatyczne sterowanie, optymalizacja dawki promieniowania RTG w 3 osiach

3. Detektor cyfrowy « Detektor cyfrowy ptytkowy, ptaski « Rozdzielczosé min. 2,6MP « Rozmiar detektora min
30x40 cm

4. Processing i akwizycja * min.4 programy "pre-set'- 4 zdefiniowane ustawienia parametréow pracy i pofozen
gantry « Mozliwo$¢ zatrzymania ostatniego zdjecia LIH Cyfrowy obrét zdjecia * Informacja o sumaryczne;j
dawce promieniowania RTG dla pacjenta Rekonstrukcja 2D (wygtadzenie krawedzi, bokéw, automatyczna
kontrola jasnosci, ROI - region of intrest) Rekonstrukcja 3D w trybie niskiej i wysokiej rozdzielczosci
Rozmiar voksela w 3D min 512x512x192mm « Rozmiar wewnetrznego dysku min 200GB « Protokot MIP,
MPR, SSD « Monitor LCD min. 30 ["] HD o rozdzielczosci min. 2560 x 1600 [pikseli]

5. Archiwizacja + Videoprinter (wydruk zdjec) * Archiwizacja na CD oraz port USB do archiwizacji «
Whbudowany interfejs DICOM 3.0 do przesytania obrazéw za pomocy szpitalnej sieci (send, recive, worklist) «
Wejécie S-video,VGA

6. Dodatkowa funkcjonalnoéé

* Obrazowanie 2D w trybie LLF, Standard i HLF z automatycznym doborem dawki « Obrazowanie 3D, 360
stopni « Robotyczna kontrola ruchu ramienia w kazdej ptaszczyznie « DICOM Conformance Statement (send,
recive, worklist) « Mozliwo$¢ kolimaciji obrazéw 2D i 3D - Napigcie w trybie fluoroskopii min. 40-120 KV «
Petna mozliwos¢ obrobki cyfrowej zdje¢ 2D jak i 3D

* Uktad ,lampa rtg — detektor ptaski” umieszczony w gantrze — peina sterylno$é systemu

* Pozycjonowanie wstepne gantry przy pomocy laseréw

Odrebne, dedykowane tryby obrazowania 3D uzaleznione od anatomii i wagi pacjenta w trybie niskiej dawki,
Standard jak i HD

Automatyczne protokoty obrazownia 3D: 20 cm FOV ( Filed of View ) Standard, HD, Low Dose, FOV ( Filed
of View ) HD

*Mozliwos$¢ otwarcia gantry umozliwiajace bezpieczne wprowadzenie i wyprowadzenie urzadzenia z pola
operacyjnego

* Pozycjonowanie zaawansowane gantry przy pomocy funkcji ROI (region of Interest )

Odpowied? Zamawiajgceqo: Zamawiajgcy wyraza zgode na powyzsze. Zamawiajacy informuije,
iz catkowita masa kpl urzagdzenia nie moze przekroczyé 900 kg.

Pytanie 2, pakiet 1- dotyczy: ,,B. WYPOSDAZENIE APARATU”

Prosimy o dopuszczenie najnowszej nawigacji StealthStation S8 tj. stacja roboczej platformy nawigacyjnej
z modutem do nawigowanych operacji kregostupa wraz z zestawem narzedzi do zabiegéw w obrebie
kregostupa w tym dedykowanych narzedzi do nawigowanych zabiegéw w obrebie kregostupa szyjnego, o
ponizszych parametrach:

1. System neuronawigaciji do zabiegéw dedykowanych w obrebie kregostupa
TYP: StealthStation S§
2. Wysokowydajny komputer z zainstalowanym stabilnym, dedykowanym systemem operacyjnym
Ubuntu 14.04 LTS, 64 bit, dysk SDD 1 TB, min. 8GB RAM
Wejscia:
1x DVI-D
1x Composite (NTSC/PAL)
1x S-Video (NTSC/PAL)
Wyjscia:
1x Ztacze HDMI umozliwiajgce podigczenie np. zewnetrznego monitora FullHD3D, 4K
1x DVI-I (cyfrowo-analogowe)
1x niezalezne zigcze sieciowe RJ-45 (1Gbit)
3. Stacja nawigacji z kamerg optyczna, umieszczong na wysiegniku, umozliwiajgcym doktadne jej
pozycjonowanie, zamontowana na wozku o co hajmniej dwoch kotach zaopatrzonych w hamulce
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Monitor glowny dotykowy przekatna min. 26" rozdzielczo$é obrazu min. full HD potgczony ze stacjg
nawigacji wymiany danych i zasilania

5. Monitor operatora dotykowy przekatna min. 26” rozdzielczo$¢ obrazu min. full HD
6. Mozliwos¢ ustawienia jednego monitora bezposrednio nad pacjentem, drugiego w polu niesterylnym
7. Technologia kamery optycznej pasywna i aktywna
8. Narzedzia stosowane z systemem
- aktywne (kablowe i bez kablowe)
- pasywne,
9. Kamera optyczna z celownikiem laserowym do pozycjonowania pacjenta
10. Powierzchnia skanowana (w odlegtosci 240 cm) min. 1500 x 1300 mm

11
12.
13.
14.
15.

16.
17.

18.
19.

20.

Rozwigzanie zapewniajgce chirurgowi mozliwoéé sterowania systemem w jatowym  polu
operacyjnym

System wyposazony w zintegrowany w obudowie UPS Pozwalajgcy na min. 5 minut pracy w
zasilaniu awaryjnym

System pozwalajgcy na wysytanie sygnatu wideo poprzez gniazdo HDMI na zewnetrzny odbiornik
np. monitor

System pozwalajacy na wyswietlanie na czesci monitorow neuronawigacji obrazow ze Zrédet
zewnetrznych: mikroskop, tor wizyjny endoskopii, kamera w Sali operacyjnej, ramie C, usg, itp.
Gniazdo wejscia dla sygnatéw zewnetrznych z mozliwoscig wy$wietlenia ich na obrazie monitora
nawigacji min.: S-video , BNC i DVI

Oprogramowanie — kregostup/ SPINE

Oprogramowanie urzadzenia kompatybilne z obrazami CT, MR w formacie DICOM - nosnik USB,
CD, sie¢ szpitalna

Oprogramowanie do neurochirurgii gtowy licencja wielostanowiskowa; wymagane aktualizacje
oprogramowania w okresie gwaranc;ji

Automatyczna fuzja obrazéw diagnostycznych z mozliwoscig korekty manualnej powyzej dwéch serii
obrazowych nawigowanie na réznorodnych ( bedacych po fuzji ) zestawach danych jak CT, MR,
CT/MR Angio, oraz NM i perfuzja

Weryfikacja fuzji przy pomocy minimum dwéch metod: - przezroczysto$é obrazu

- poréwnanie dwoch obrazéw

21,
22,

23.
24.

25.
26.

27

28.
29.
30.
31.
32.
33.
34.

35.
36.
37.
38.
39.
40.
41.
42.

43.
44,
45.

Lista pacjentéw z mozliwoscig szybkiego podgladu

Interfejs umozliwiajgcy dostosowanie procedury do potrzeb uzytkownika w zakresie narzedzi i profilu
zabiegu

Mozliwos¢ zatozenia indywidualnego profilu uzytkownika z przypisaniem odpowiednich procedur
System zabezpieczajacy przed wykonaniem zabiegu nawigacji z badaniem TK lub MR niezgodnym z
protokotem obrazowania wymaganym przez urzgdzenie

System pozwalajgcy na weryfikacje potaczen z urzadzeniami peryferyjnymi

Funkcje przestrzennych rekonstrukcji 3D zdefiniowanego obszaru oraz mozliwosé jego
przestrzennych rotacji

Obrobka obrazu 2D, co najmniej: jasno¢, kontrast, zoom, rotacja, odbicie lustrzane, ustawienie
transparentnosci fuzji obrazow

Ustawienie dowolnego rozktadu okien pomiedzy 3 ptaszczyznami i 3D

Pomiar odlegto$ci punktéw w 3 ptaszczyznach jednoczesnie

Mozliwos¢ kalibracji narzedzi chirurgicznych w czasie zabiegu operacyjnego

Zapisywanie obrazéw - zrzutéw ekranu w formie kompatybilnej z PC

Centrowanie wszystkich obrazéw w oknach

Informacja o rozktadzie narzgdzia wzgledem ramki referencyjnej wraz z doktadnoscig identyfikacii
Informacja na obrazie biezgcym widocznosci narzedzia w polu operacyjnym wraz z wyswietleniem
jego nazwy i ksztattu

Potautomatyczne usuwanie zbednych struktur w obrazie 3D

Rekonstrukcja obiektu 3D — ustawienie zakresu odcigcia pikseli

Rejestracja pacjenta — punkty anatomiczne

Rejestracja pacjenta — znaczniki rejestracyjne — opisany sferyczny obszar doktadnosci

Rejestracja pacjenta przy pomocy tracera dotykowego lub laserowego

Automatyczna detekcja znacznikéw rejestracyjnych

Mozliwos¢ mieszania rejestracji np. obrys plus 4 punkty anatomiczne lub znaczniki

Oprogramowanie z opcjg automatycznej rejestracji przy pomocy $rédoperacyjnego urzadzenia
RTG/Oarm lub ramig C wg. listy kompatybilnosci

Rejestracja na znacznikach nie wymaga narzuconej przez system kolejnosci

Montaz markeréw kalibrujgcych instrumentarium bez uzycia dodatkowych narzedzi

Skalibrowane narzedzia nie wymagajg stosowania dodatkowych sterylnych oston



46. Mozliwos¢ sledzenia w czasie rzeczywistym na ekranie nawigacji potozenia pasywnej igty biopsyjne;j
47. Weryfikacja planu biopsji poprzez automatyczne wskazanie drogi dojscia
48. Informacja o btedzie rejestracji oraz lokalizacji celu
49. Mozliwosé zrzutu obrazow poréwnawczych celem archiwizacji
50. Mozliwosc¢ rejestracji przebiegu nawigacji w formie video kompatybilnym z PC.
51. System wspoipracujacy z siecig szpitalng
52. Oprogramowanie — kregostup
53. Oprogramowanie pozwalajace na wykonanie automatycznej rejestracji pacjenta przy pomocy
aparatu RTG/Oarm
54. Rejestracja automatyczna nie wymagajaca wskazywania punktéw anatomicznych pacjenta
55. Rejestracja pacjenta poprzez punkty anatomiczne
56. Funkcja umozlwiajgca zwigkszenie doktadnosci rejestracji na punktach poprzez wskazanie ksztattu
kosci
57. Oprogramowanie umozliwiajace wykonanie rejestracji przy pomocy 2 zdjeé (AP, boczne) i fuzje
obrazu z CT lub MR
58. Zapisywanie obrazu implantowanej $ruby
59. Wizualizacja wielkosci implantowanej $ruby z odwzorowaniem jej ksztattu w obrazie nawigacji
60. Ustawianie trajektorii dojécia dla kazdej ze $rub
61. Oprogramowanie urzadzenia kompatybilne z obrazami CT, MR w formacie DICOM — no$nik USB,
CD,
62. Aktualizacja oprogramowania w okresie gwarancji
83. Interfejs umozliwiajgcy dostosowanie procedury do potrzeb uzytkownika w zakresie narzedzi i profilu
zabiegu
64. Mozliwos¢ zatozenia indywidualnego profilu uzytkownika z przypisaniem odpowiednich procedur
65. System zabezpieczajgcy przed wykonaniem zabiegu nawigacji z badaniem TK lub MR niezgodnym z
protokotem obrazowania wymaganym przez urzadzenie
67. Zestaw pasywnych bezprzewodowych narzedzi do nawigowanych zabiegéw na kregostupie min.
- kregostupowa ramka referencyjna (1szt.) z mozliwoscia mocowania na zacisku kregostupowym (1szt.) i
pinie kotwiczacym (1szt.),
- szydlo (1szt.)
- sonda z podziatkg do szyputki piersiowej ( 1szt.),
- sonda z podziatkg do szyputki prostej (1szt.),
- wskaznik krotki (1szt.)
- uniwersalna ramka referencyjna (3szt.).
68. Zestaw pasywnych bezprzewodowych narzedzi do nawigowanych zabiegéw na kregostupie min.:
- adapter obrotowy ze skalibrowanym uchwytem mocujgcym do uniwersalnej ramki referencyjnej (1szt.) z
koricowkg kalibracyjng (1szt.) i uchwytem okragltym zapadkowym (1szt.),
- szydio do adaptera obrotowego (1szt.),
- gwintowniki do adaptera obrotowego (4szt.),
- koncowka srubokreta do adaptera rotacyjnego (1szt.)
69. Zestaw pasywnych bezprzewodowych narzedzi do nawigowanych zabiegéw na kregostupie min.:
- adapter obrotowy ze skalibrowanym uchwytem mocujacym do uniwersalnej ramki referencyjnej (1szt.) z
koncowka kalibracyjng (1szt.) i uchwytem krétkim typu T zapadkowym (1szt.),
- kaniulowane szydio do adaptera obrotowego (1szt.),
- kaniulowane gwintowniki do adaptera obrotowego (4szt.),
- kaniulowana koricéwka $rubokreta do adaptera rotacyjnego (1szt.)
70. System wyposazony w minimum 3 uniwersalne uchwyty, pozwalajace na nawigowanie sztywnych
instrumentéw dostepnych na bloku operacyjnym
71. Pasywny kalibrator do rejestracji punktowej sztywnych konwencjonalnych narzedzi chirurgicznych
bezposrednio w sterylnym polu operacyjnym - nawigowanie narzedzi wygietych bez dedykowanej
osi roboczej lub kiedy uzytkownika interesuje wytgcznie potozenie koricowki
Pasywny Iub aktywny kalibrator do rejestracii wektorowej sztywnych konwencjonalnych narzedzi
chirurgicznych bezposrednio w sterylnym polu operacyjnym - nawigowanie prostych narzedzi z
dedykowang osig roboczg
Kalibratory (punktowy i wektorowy) umozliwiajg przeprowadzenie rejestracii narzedzia bezposrednio
przez operatora w sterylnym polu operacyjnym bez koniecznosci rownoczesnej obstugi systemu
przez drugg osobe.
72. Wszystkie narzedzia wpisane do oprogramowania nawigacji automatycznie rozpoznawalne.
73. Kontenery dedykowane do przechowywania wszystkich oferowanych akcesoriow
74. Kontenery dedykowane do sterylizacji wszystkich sterylizowalnych akcesoriow



OdpowiedZ Zamawiajgcego: Zamawiajgcy wyraza zgode na powyzsze.

Niniejszy dokument stanowi integralna cze$é¢ SIWZ i jest wiazacy dla_wszystkich Wykonawcéw
ubiegajacych sie o udzielenie niniejszego zaméwienia publiczneqgo.
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