SAMODZIELNY PUBLICZNY ZAKLAD OPIEKI ZDROWOTNEJ

Ministerstwa Spraw Wewnetrznych i Administracji w Poznaniu

im. prof. Ludwika Bierkowskiego

Dziat Zamoéwien Publicznych
ul. Dojazd 34, 60-631 Poznan
tel. 61-846-47-70
www.szpitalmswia.poznan.pl
efilipiak@szpitalmswia.poznan.pl

Poznan, dnia 27.09.2019 r.
ZP-2374.1.28/2019/EFK

ZPIpi2374-28-797/19

Do wszystkich Wykonawcow
ubiegajacych sie o udzielenie
zamoéwienia publicznego

Dotyczy: postepowania o udzielenie zaméwienia publicznego prowadzonego w trybie przetargu nieograniczonego na dostawe wyposazenia dla nowo budowanego Bloku
Operacyjnego i Sali Wybudzen oraz Centralnej Sterylizacji CZESC III.
Nr postepowania: ZP/p/28/19

Zgodnie z art. 38 ust. 2 ustawy z dnia 29 stycznia 2004 roku - Prawo zamoéwien publicznych
(Dz. U. 2018 poz. 1986 ze zm.) Zamawiajacy Samodzielny Publiczny Zaktad Opieki Zdrowotnej Ministerstwa Spraw Wewnetrznych i Administracji w Poznaniu im. prof.
Ludwika Bierkowskiego informuje, iz do przedmiotowego postepowania wptynat wniosek o wyjasnienie tresci Specyfikaciji Istotnych Warunkow Zamowienia. Tym samym
Zamawiajacy udziela nastepujgcych odpowiedzi na zadanie zapytania:

Dotyczy:

Zatgcznik nr 2 do SIWZ

Opis wymaganych parametrow technicznych
Pozycja nr 1 — stét operacyjny — 1 kpl.



Zwracamy sie z prosbg, o dopuszczenie (z uwzglednieniem proponowanej punktaciji) do udziatu w postepowaniu, stotéw operacyjnych o ponizszych parametrach:

. Wartosc Wartosé Wartos¢
Lp. | Cpis paksmma wymagana oceniana Punty oferowana
1 | Urzadzenie fabrycznie nowe - (nie powystawowe). Tak
2 | Rok produkgji: min. 2019 Tak
3 | Stot operacyjny w wersji z podstawa jezdna, Tak, podac
4 | Naped stolu elektrohydrauliczny Tak, podaé
5 | Podstawa stotu ptaska, pokryta obudowa ze stali nierdzewnej, bez jakichkolwiek elementéw tworzywowych. Tak, podaé
6 | Na obrysie podstawy brak jakichkolwiek wystajacych elementéw, np. w postaci dzwigni, w celu utatwienia dostepu operatora Tak, podac
Konstrukcja podstawy jezdnej pozwalajaca na wsunigcie stop pod podstawe - dzigki czemu zespét chirurgiczny moze znajdowaé \
7 3 . R s : Tak, podac
sie w wygodnej pozycji tj. maksymalnie blisko pacjenta
8 Centralna blokada podstawy stotu — funkcja sterowana elektrohydraulicznie za pomoca pilota przewodowego oraz panelu Tak oodid
sterujacego na kolumnie P
Podstawa na czas zabiegu poprzez elektrohydrauliczne wysuniecie czterech stopek podniesiona i stabilnie zadokowana
Podstawa z funkcjg autokompensacji réznic poziomu podlogi — rozwigzanie ktore automatycznie przy uzyciu sitownikow
elektrohydraulicznych niweluje nieréwnosci podioza w zakresie do 8 mm. (Rozwigzanie potwierdzone w oryginalnych
g | materiatach Producenta — zataczy¢ potwierdzenie) (wersjanr 1) Tak, podaé wersja nr 1 10
lub
Podstawa na czas zabiegu poprzez schowanie kot opuszczona i posadowiona na posadzce.
Podstawa bez funkcji autokompensacji réznic poziomu podiogi przy uzyciu sitownikéw elektrohydraulicznych (wersja nr 2)
10 Cztery kota o $rednicy min. 100 mm (jednak nie wigcej niz 140 mm). Tak, podat
Funkcja jazdy stolu realizowana za pomoca pigtego (wysuwanego z podstawy) kota z napgdem elektrycznym, jazda stotu do
przodu i do tylu. Sterowanie funkcja jazdy stolu do przodu i w tyt za pomoca pilota oraz dedykowanej manetki (na wyposazeniu .
1 stolu) Tak/Nie Tak 10
Blat stotu 5-cio segmentowy ztoZony z nastepujacych segmentow:
- podgtowek (odejmowalny)
19 |-90ma ptyta plecowa, dtugosé: min 250mm (odejmowalna) Tak, podad

- dolna plyta plecowa (stata)
- segment siedziska (stata)
- segment nozny - podndzek czterodzielny (odejmowalny)




13 | Szerokos¢ blatu z szynami bocznymi: 570 mm (+/- 20mm) (dotyczy segmentu siedziska i ptyty plecowej: dolnej i gornej) Tak, podac
14 | Dlugos¢ catkowita blatu: 2200 mm (+/- 100mm) Tak, podaé
15 | Konstrukcja ramy blatu stolu wykonana ze stali nierdzewnej, kwasoodporne;. Tak, podaé
Dlugosc blatu i konstrukcja kolumny stotu umozliwiajaca bardzo dobry dostgp aparatu RTG (ramienia C), w zakresie min. 700
16 | mm - liczac (w linii poziomej) od powierzchni najwigkszego stalowego elementu kolumny stotu do brzegu blatu od strony glowy Tak, podac
(bez zastosowania funkgji przesuwu wzdiuznego)
17 | Blat stotu przezierny RTG w projekcji AP — na calej diugosci blatu brak jakichkolwiek poprzecznych elementow stalowych Tak, podaé
Podgtéwek, gorna plyta plecowa oraz segment nozny taczone z blatem za pomoca szybkoztaczki w postaci mocowania na
zasadzie gniazda wpustowego tj. ,okragly poziomy czop — okragly poziomy otwor”.
18 | Jedno kiikniecie po osadzeniu w gniezdzie stanowi bezpieczne potaczenie elementow, bez dodatkowych manipulacji w innych Tak, poda¢
ptaszczyznach niz pozioma.
Nie dopuszcza sie mocowania z dodatkowym zabezpieczeniem Srubowym.
Plyta plecowa gora, plyta plecowa dolna, segment siedziska oraz segment nozny wyposazone w szyny boczne 25mm x10mm :
19 ; i Tak, podat
do montazu ewentualnych akcesoriow
Elektrohydrauliczna regulacja wysokosci blatu w zakresie: min 450mm (rozpigto$¢ pomigdzy najnizszg a najwyzszg mozliwa do
20 | ustawienia wysokoscig blatu) Tak, podaé min 520 mm 10
Sterowanie powyzszej funkcji za pomoca pilota przewodowego oraz dodatkowo zdublowane na awaryjnym panelu sterujacym
21 mﬁquo:éqm:__ﬂam _.nm:umo_.m.. przesuwu EN.&chmmo blatu w zakresie: min 310 mm . . Tk, podaé - 10
Sterowanie powyzszej funkcji za pomoca pilota przewodowego oraz dodatkowo zdublowane na awaryjnym panelu sterujacym
2 m_mx:o:ﬁ:m:__owqm a.mamo_m pozycji ._.qm&m_m:ccam w zakresie: min 35 . . Tak podat min 45° 10
Sterowanie powyzszej funkcji za pomoca pilota przewodowego oraz dodatkowo zdublowane na awaryjnym panelu sterujacym
Elektrohydrauliczna regulacja pozycji anty-Trendelenburga w zakresie: min 25° ;
23 : o 2 ; ; : Tak podac
Sterowanie powyzszej funkcji za pomoca pilota przewodowego oraz dodatkowo zdublowane na awaryjnym panelu sterujacym
Elektrohydrauliczna regulacja przechylow bocznych blatu w zakresie: min +/- 20° ;
24 : ey . : . ’ Tak podaé
Sterowanie powyzszej funkcji za pomoca pilota przewodowego oraz dodatkowo zdublowane na awaryjnym panelu sterujgcym
25 Elektrohydrauliczna regulacja dolnej ptyty plecowej w zakresie min (+70°/-40°) _— min 10
Sterowanie powyzszej funkgji za pomoca pilota przewodowego oraz dodatkowo zdublowane na awaryjnym panelu sterujacym P (+90° /-90°)
Czterodzielna wielopozycyjna sekcja ndg, z mozliwoscia prostego przestawienia z ustawienia poziomego do pozycji
ginekologicznej/urologicznej lub ustawienia w pozycji kolankowo tokciowej [kigcznik]. Przegub w punkcie mocowania do blatu,
26 | umozliwiajacy zgiecie (w gore / w dof) na min. (+80° /-80°), przegub umoZliwiajacy odwodzenie na min 40°. Przegub na ramie Tak, podac
sekcji nég zwalniany dzwignia umozliwiajacy zgiecie (w gére / w dof) sekcji podudzia o min +/- 80°.
Mozliwo$é tatwego demontazu blatow sekcji ndg i montaz akcesoriéw na stelazu sekgji ndg.
27 | Mechaniczna, wspomagana sprezyna gazowa, regulacja kata nachylenia podgtéwka w zakresie min. (+30° /-70°) Tak, podac
Mozliwo$é uzyskania fotelowej pozycji bariatrycznej na matej wysokosci: ponizej 300 mm - odleglos¢ pomiedzy segmentem .
28 : = e 07 i Tak/Nie TAK 10
noznym (w pozycji horyzontalnej, na catej jego diugoséci) a podioga,
29 | Pilot sterujacy przewodowy i dodatkowo zaoferowany pilot bezprzewodowy wraz z fadowarka - wersja nr 1 Tak, podac




lub

Pilot sterujacy pracujacy w dwoch trybach (przewodowy/bezprzewodowy) tzn. z wbudowanym gniazdem dla przewodu,
posiadajgcy mozliwos¢ odiaczenia samego przewodu i tym samym mozliwos¢ pracy w trybie bezprzewodowym, komunikujag sig
ze stolem za pomoca technologii Bluetooth - wersja nr 2

30

Pilot wyposazony w wyswietlacz ciektokrystaliczny informujgcy m.in. o:

- 0 aktualnym stanie natadowania baterii

- 0 aktualnym stanie zablokowania/odblokowania stotu

- 0 aktualnym kierunku utozenia (orientacji) pacjenta

- 0 aktualnym kagie nachylenia przechylu wzdtuznego — w frakcie wykonywania ruchu wskazanie kierunku ruchu (gora/déf) oraz
biezacej wartosci wyrazonej liczbowo w stopniach.

- 0 aktualnym kagie nachylenia przechylu poprzecznego — wskazanie kierunku ruchu oraz biezacej wartosci wyrazonej liczbowo
w stopniach

- 0 aktualnym kacie nachylenia dolnej ptyty plecowej — w trakcie wykonywania ruchu dolnej plyty plecowej wskazanie kierunku
ruchu (géra/dot) oraz biezacej wartosci wyrazonej liczbowo w stopniach.

Tak, podaé

31

Pilot wyposaZony w wyswietlacz cieklokrystaliczny informujacy m.in. o:
- 0 aktualnym ustawieniu wysokosci blatu wzgledem wzgledem podtogi — w trakcie wykonywania ruchu wskazanie kierunku
ruchu (géra/ddt) oraz biezacej wartosci wyrazonej liczbowo w centymetrach

- 0 aktualnym ustawieniu funkgji przesuwu wzdtuznego wzgledem kolumny stofu — w trakcie wykonywania ruchu przesuwu
wzdituznego wskazanie kierunku ruchu (lewo/prawo) oraz biezacej wartosci wyrazonej liczbowo w centymetrach

Tak/Nie

TAK

10

32

Mozliwos¢ wyboru orientacji utoZenia pacjenta (pozycja normalna lub odwrécona) z automatyczng interpretacjg komend ruchow
wywotania jej z poziomu pilota sterujacego.

Tak, podaé

33

Mozliwo$¢ wywotania z poziomu pilota sterujacego:

- pozycja ,0" - za pomoca jednego dedykowanego przycisku.

- pozycja flex (ustawienie piyt ledzwiowej oraz plecow pod katem min 200°)

- pozycja reflex (ustawienie plyt ledzwiowej oraz plecéw pod katem min 120°)

Tak, podaé

Dodatkowo mozliwos¢ zapamigtania co najmniej 4 pozycji stotu i wywotania ich z poziomu pilota sterujgcego.

Tak, podac

35

Panel sterowania awaryjnego wyposazony w zabezpieczenie przed nieintencjonalnym uruchomieniem w postaci konieczno$ci
uzycia jednoczesnie dwoch przyciskow celem aktywaciji wybranej funkgji.

Tak, podaé

36

Panel sterowania awaryjnego wbudowany w kolumne stolu (nieodejmowalny) umiejscowiony w osi diugiej blatu na prawej lub
lewej stronie kolumny

Tak, podaé

37

Sterowanie za pomocg awaryjnego panelu sterowania, o co najmniej takimi funkcjami stolu jak:
- regulacja wysokosci blatu

- regulacja pozycji Trendelenburga

- regulacja pozycji antyTrendelenburga

- regulacja przechytéw bocznych

- regulacja plyty plecowej

Tak, podaé




- przesuw wzdtuzny
- blokowanie podstawy — chowanie/wysuwanie stopek lub kot

38

Stét z wbudowanym gniazdem zasilajacym (24V) do podiaczenia zewnetrznych akcesoriow napedzanych elektrycznie. Gniazdo
umiejscowione na kolumnie stolu.

Tak/Nie

TAK

10

39

Stét wyposazony w inteligentny system antykolizyjny, chronigcy przed kolizja motorycznych elementéw blatu o kolumne stotu,
podstawe stolu, podioge:

System informuje na wy$wietlaczu pilota o mozliwosci wystapienia kolizji i zatrzymuje ruch motorycznego elementu. (wersja nr 1)
lub

System tylko informuje na wyswietlaczu pilota 0 moZliwoéci wystapienia kolizji, ale nie zatrzymuje ruch motorycznego elementu.
(wersja nr 2)

Tak, podaé

wersja nr 1

10

40

Akumulatory zapewniajace prace stolu przez ok. tydzien wbudowane w podstawe stofu.

Tak, podaé

41

tadowarka wewnetrzna. Diodowa (min 3 poziomy) informacja o niskim poziomie natadowania baterii umiejscowiona na kolumnie
lub podstawie stolu

Tak, podaé

42

Catkowite natadowanie baterii w czasie max. 12 godzin. W trybie awaryjnym mozliwos¢ pracy z sieci 230V

Tak, podaé

43

Stét wyposazony w demontowane materace mocowane na rzepy, faczenia na materacach zespalane ultradzwigkows,
bezszwowa metoda, antystatyczne, o grubosci 90 mm (+/- 10mm), wykazujace wiasciwosci przeciwodlezynowe, odporne na

dziatanie srodkow dezynfekeyjnych.
Materace z tzw. ,pamie¢ ksztattu” co bezposrednio ma wplyw na utrzymanie odpowiedniej temperatury ciata pacjenta w trakcie

zabiegu.

Tak, podaé

W czesci segmentu siedziska i segmentu dolnych plecéw materac jednoczegsciowy, calosciowo wspolnie pokrywajacy oba
segmenty stolu, bez jakichkolwiek przerw. Dlugo$c¢ catkowita obu czesci: 850mm (+/- 20mm)

Tak, podaé

45

Stot bardzo stabilny i ekstremalnie wytrzymaly na obcigzenia statyczne i dynamiczne.
Maksymalna waga pacjenta umoziiwiajgca prowadzenie operacji w centralnym pofozeniu blatu wzgledem kolumny: min 450 kg

Tak, podaé

46

Maksymalna waga pacjenta umozliwiajaca wszystkie zakresy ruchow blatu oraz pracg w kazdej pozycji: min 250 kg

Tak, podaé

47

Stét wyposazony w system przecigzeniowy — zatrzymujacy ruch stotu w przypadku przecigzenia blatu w okreslonej pozycji.
System w przypadku przecigZenia zatrzymuje blat w bezpiecznym polozeniu i informuje uzytkownika na wyswietlaczu pilota o
zaistnialej probie niebezpiecznego ruchu blatu

Tak/Nie

TAK

10

48

Powierzchnie stolu tatwe do czyszczenia i dezynfekcji przy pomocy ogolnodostepnych $rodkow czyszczacych

Tak, podac

Wyposazenie dodatkowe (akcesoria):

49

- Podpora pod reke ze zintegrowanym przegubem kulowym umozliwiajacym dowolne pozycjonowanie podpory, wraz z zaciskiem
do montazu na szynie akcesoryjnej blatu stotu — 2 szt.

- Ekran anestezjologiczny, gietki — 1 szt.

- Pas do ciata pacjenta - 1 szt.

- Wieszak na kroplowki — 1 szt.

- Uchwyt przewodéw anestetycznych — 1 szt.

- Podpérka boczna z materacem antystatycznym o wymiarach: min 120mm x min 170 mm na stelazu z moZliwo$cia regulacji w 3
ptaszczyznach wraz z zaciskiem do montazu na szynie akcesoryjnej blatu stofu — 2 szt.

Tak, podac




- Podparka boczna z materacem antystatycznym w ksztalcie watka wysokosci 100mm i Srednicy 80mm na stelazu z mozliwoscig
regulacji w 3 plaszczyznach wraz z zaciskiem do montazu na szynie akcesoryjnej blatu stotu - 1 szt.
- Podpora reki przy utozeniu bocznym — 1 szt.

- Podpora nég typu BUTY montowana do szyn akcesoryjnych, wspomagana sprezyng gazowa, zwalniana jednym uchwytem — 1
para.

- Podpora nog typu Goepel - 1 para.

- Podpora reki wieloprzegubowa wraz z materacem pod reke i ostong jednorazowa - 1 kpl.

- Krazek zelowy okragty, pod gtowe, o srednicy 200mm - 1 szt.

- Krazek zelowy okragly, pod gtowe, o Srednicy 140mm — 1 szt.

- Zelowa podkowa, o rednicy 200mm - 1 szt.

- Zelowa podkowa, o $rednicy 140mm — 1 szt.

- Materac zelowy do utozen na brzuchu, pod glowe, profilowany - 1 szt.

- Podkiadka zelowa pod piete - 2 szt.

- Materac typu watek — 2 szt.

- Materac typu potwatek — 2 szt.

- Materac pod tutéw, do utoZenia na boku, w ksztalcie klina - 1 szt.

- Materac typu tunel lub prostopadto$cian - pod nogi, przy utoZeniu na boku — 1 szt.

- Podpora pod bark wraz z materacem — 1 para

- Podpora pod stope wraz z materacem — 1 para

- Zacisk uniwersalny montowany do szyny akcesoryjnej blatu — 6 szt.

- Wozek na akcesoria z min 2 koszami — 1 szt.

Maksymalna mozliwa do uzyskania ilos¢ punktow : 110

Odpowiedz Zamawiajaceqo : Zgodnie z SIWZ.

Niniejszy dokument stanowi_integralna cze$é¢ SIWZ i jest wiazacy dla wszystkich Wykonawcéw ubiegajacych sie o udzielenie niniejszeqo zaméwienia
publicznego.
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